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OST - ogolna specyfikacja techniczna

SST - szczegotowa specyfikacja techniczna
GDDP - Generalna Dyrekeja Drog Publicznych
FZ] - program zapewnienia jakosci

bhp, - bezpieczenstwo i higiena pracy
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specylikacji technicznej (OST) sg wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robot drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania QST

Ogdlna specvhikacja techniczna stanowl obowigzujacg podstawg opracowania
szczegodlowe] specyfikacji techniczne) stosowane] jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych.

Zaleca sie¢ wykorzystanic OST przy zlecaniu robdt na drogach wojewddzkich,
powiatowych i gminnych,

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w ninigjsze) specylikacji obejmuja wymagania ogdine, wspdlne dla
robot objgtych ogolnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla
poszezegolnych asortymentdw robot drogowych 1 mostowych. W przypadku braku ogdlnych
specyfikacji technicznych wydanych przez GDDP dla danege asortymentu robét, ustalenia
dotycza réwniez dla SST sporzadzanych indywidualnic.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponize) okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, nic bedacy budynkicm. stanowiacy calosé
techniczno-uzytkowsg (droga) albo jego cz¢sc stanowigca odrgbny element konstrukeyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odleglosé miedzy zewngtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostow lukowych z nadsypkg - odlegltos¢ w $wietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowej.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazddéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdow obstugujacych zadanie budowlane na czas Jego wykonania, przewidziana do
usunigcia po jego zakoneczeniu.

1.4.6, Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony picczeeia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzgdowy dokument
przebiegu robot budowlanych, shuzacy do notowania zdarzen i okelicznosei zachodzacych w
toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, przekazy wania polecen
i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawcy
1 projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkods tercnowg dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.
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1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona
przez Zamawiajacego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna
za nadzorowanie robot 1 administrowanie kontraktem.

1.4.9, Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10, Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcee, upowazniona do kierowania
robotami 1 do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnic) z poboczami lub chodnikami. zatokami. pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie,

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia,

1.4.13. Konstrukcja nosna (przgsto tub przgsla obicktu mostowego) - cz¢s¢ obiektu oparta na
podporach mostowych, tworzaca ustroj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢$é wykopu. kidra jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowow.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukeji
nawierzchni.

1.4.16. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych
robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalqcznikow, Wpisy w ksigzee obmiarow
podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceplowane przez
Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia wsezelkich badan i prob zwigzanych z oceng
jakosci materialdw oraz robot.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja
projektowg 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowanc przez Inzynicra/ Kicrownika
projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespol warstw stuzacych do przejmowania 1 rozkladania

obcigzen od ruchu na podioze gruntowe 1 zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gdrna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialtywaniu ruchu
i czynnikdw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzgqca - warstwa znajdujgca si¢ migdzy warstwa Scieralng a podbudowa.
zapewniajaca lepsze rozlozenie napr¢zen w nawicrzehni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyrdwnawcza - warstwa shuzaca do wyrownania nieréwnosci podbudowy lub
profilu istniejace) nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna c¢ze$é nawierzchni sluzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podioze. Podbudowa moze sktadad sig¢ z podbudowy zasadnicze} i podbudowy pomocniczc.

e} Podbudowa zasadnicza - gorna czesé podbudowy spetniajaca funkeje nosne w konstrukeji
nawierzchni. Moze ona skladaé sig¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢s¢ podbudowy spelniajaca, obok funkeji nosnych,
funkcje zabezpieczenia nawierzehni przed dzialaniem wedy, mrozu 1 przenikaniem czastek
podioza, Moze zawicra¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odeinajacq.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glownym zadaniem jest ochrona nawicrzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

H
¥
¥

B L e R W P,




h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia prezenikania czgstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

1) Warstwa odsaczajaca - warstwa shuzaca do odprowadzenia wody przedostajgee) sie do
nawierzchni.

1.4.21, Niweleta - wysokosciowe 1 geometryczne rozwinigeie na plaszezyznic pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tuncl, kladka dla pieszych 1 przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24, Odpowiednia (bliska} zgodnos¢ - zgodnos$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami. a jesli przedziat tolerancji nie rzostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robdét budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy
moze réwniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chroniacych ludzi i $rodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow,
umieszezenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

1.4.27. Podtoze nawierzchni - grum rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do
glcbokosci przemarzania.

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego 1 wlasciwego
wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projcktu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot
lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;.

1.4.31. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego
lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie 1
przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym. przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych
przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyklad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich
zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie. stanowigce utrudnienic w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad droga, kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35, Preetargowa  dokumentacja projektowa - c¢z¢$¢ dokumentacji  projeklowe]. ktéra
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obicktu bedacego przedmiotem robdt.
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1.4.36. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skladaé sie z pelnej $ciany,
stupow lub innych form konstrukeyjnych. np. skrzyn, komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38, Rozpietosé teoretyczna - odleglo$é migdzy punktami podparcia (lozyskami), pregsia
Mostowego.

1.4.39. Szerokos¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegltoséé miedzy zewngtrznymi
krawedziami konstrukeji obiektu, mierzona w linii prostopadlej do osi podluznej, obejmuje
catkowitg szerokos¢ konstrukcyjng ustroju niosacego.

1.4,40. Szeroko$¢ uzytkowa obtektu - szerokosé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegdlnych rodzajow ruchu oraz szeroko$é chodnikéw mierzona w $wietle poreczy
mostowych z wylgczeniem konstruke)i przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kolowy od ruchu
pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robdt z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.42, Teren budowy - leren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcic jako tworzace czgs¢ terenu budowy.

1.4.43. Tune! - obiekt zaglebiony ponize] poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej 1 ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolcjowa lub inng droga dla bezkelizyjncgo
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - cz¢$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odrebna catose
konstrukeyjng lub technologiczna, zdolng do samodzielnego pelnienia funkeji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polegaé na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa,
modernizac)g/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jgj elementu.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robdt. bezpieczenstwo
wszelkich czynnodei na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnosé z
dokumentacjg projektowg, SST i poleceniami Inzyniera/Kicrownika projektu.

1.58.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawey teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje 1 wspdirzedne punktdw gléwnych trasy oraz reperow, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej 1 dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy 1 utrwali na whasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki. obliczenia i dokumenty. zgodne z
wykazem podanym w szczegdlowych warunkach umowy. uwzgledniajacym podzial na
dokumentacjg projektows:

- Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowig przetargowa dokumentacjg projektows oraz
projektowa dokumentacje wykonaweza (techniczng) i zostana przekazane Wykonawecy,
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- Wykonawey; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projeklowej, ktorg Wykonawca opracuje
w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodno$é robdt z dokumentacjg projektowsg 1 SST

Dokumentacja projektowa, SST 1 wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcey przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowig czgs¢ umowy, a wymagania
okreslone w choc¢by jednym z nich s obowiazujace dla Wykonawey tak jakby zawarte byly w
calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszezegolnych dokumentdw obowilazuje
kolejrtoé¢ ich waznosci wymieniona w . Kontraktowych warunkach ogdlnych™ {,..Ogolnych
warunkach umowy™).

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszezefi w  dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika
projektu, ktdry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci. wymiary podanc na pismie sq wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawtie odezytu ze skali rysunku,

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacjg
projektowa i S8T.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SS8T bedgq uwazane za wartoscl
docelowe, od ktérych dopuszezalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatow i elementdéw budowli muszq wykazywad zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedzialu tolerancyi.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bedg w pelni zgodne z dokumentacja
projektowa lub SST 1 wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli. to takie
materialy zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozcbrane i wykonane ponownic na
koszt Wykonawcey.

1.5.4. Zabezpieczenic terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem™)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznege oraz utrzymania
istniejacych obiektow (jezdnie, $ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe. bariery
ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenic budowy, w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakorniczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kicrownikowi
projektu do zatwierdzenia, uzgodniony 2z odpowiednim zarzadem drogi 1 organem
zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie trwania
budowy. W zaleznosei od potrzeb i postepu robot projekt organizac)i ruchu powinien by¢ na
biezaco aktualizowany przez Wykonawcg. Kazda zmiana, w stesunku do zatwierdzoncgo
projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu,

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwal
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpicczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze,
sygnaly, ilp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow 1 pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien 1 w nocy tych zapér i znakow,
dla ktdrych jest to nicodzowne ze wzgledow bezpicczenstwa,

Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajace bgdyq akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenic, w miejscach
i ilodciach okredlonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych
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tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sie, ze
jest wiaczony w ceng kontraktowa.
b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpicczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluyje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzema
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgeze, oswietlenie, sygnaly 1 znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robot, wygody spolecznoscei 1 innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposdb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projekrtu.

Wijazdy 1 wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych
przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony =z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesei publicznie przed ich rozpoczgciem w
sposdb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszezenie, w miejscach
i ilosciach okredlonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych
tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedg
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robat.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie | przyjmuje sig, 7e
jest whaczony w ceng kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé 1 stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczgee ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywaé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy oraz bedzie unikad
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub dobr publicznych 1 innych, a wynikajacych ¢
nadmiernego halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szezegolny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynow, skladowisk, ukopow 1 drog dojazdowych.

2) srodki ostroznoscl | zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazani,
¢) mozliwosciq powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe).

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow
sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenic baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowicdnimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.
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1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszezone do
uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wiekszym od dopuszezalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot bedq miaty aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacy brak szkodliwego oddzialywania tych
materialéw na srodowisko.

Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robdt
ich szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Wykonawea powinien otrzymaé zgodg na uzycie tych materialéow od wiasciwych organow
administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla  otoczenia  zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo jakiekolwick zagrozenie $rodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatne]

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemt: i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgeego
w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére majg by¢ wykonane w zakresic przelozenia instalacji
i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projekiu
i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji  Wykonawca  bezzwlocznie  powiadomi  Inzyniera/Kicrownika  projekiu
i zainteresowane wiladze oraz begdzie z nimi wspolpracowal dostarczajac wszelkie] pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabudowa mieszkaniowa. Wykonawca
bedzie realizowaé roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowe] w sasiedziwie
budowy, spowodowanc jego dziatalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomiedzy Wykonawca a wladcicielami nicruchomosci i dotyczacych korzystania
z wlasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy
nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materialow 1 wyposazenia na 1 z terenu robot. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wlasciwych wiadz co do przewozu
nietypowych wagowo ladunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bgdzie
powiadamial Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze polecié, aby
pojazdy nie spelniajace tych warunkow zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujgce
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nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszezone na $wiezo ukoficzony fragment budowy
w obrebie terenu budowy i Wykonawcea bedzie odpowiadat za naprawg wsezelkich robot w ten
sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kicrownika projektu.

1.5.10, Bezpieczenstwo 1 higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich
wymagan sanitarmych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpicczajgce,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrgbnej zaplacie 1 sa uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.11, Ochrona i utrzymanie robdt

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robét i za wszelkie materialy | urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez
Inzyniera/Kierownika projekiu.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno byé prowadzone w taki sposdb. aby budowla drogowa lub jej elementy byly
w zadowalajacym stanic przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenic
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest znal wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne preepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek
sposdb zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych postanowien podczas prowadzenia robdt.

Wrykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bgdzie w peini odpowiedzialny za
wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materialéw lub urzadzen uzytych lub zwiazanych
z wykonywaniem robot i w sposdb ciggly bedzie informowaé Inzyniera/Kicrownika projekiu
o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty postgpowania, obcigZenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu  {ub  specyfikacji  dostarczone) przez
Inzyniera/Kierownika projektu,

1.5.13. Réwnowaznosé norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwick w dokumentach kontraktowych powolane sg konkretne normy 1 przepisy,
ktore spelnia¢ majq materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bgda
obowiazywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych
norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nic postanowiono inaczej. W przypadku gdy
powolane normy i przepisy sq panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu.
moga byé réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace réwny lub wyzszy poziom
wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Roznice pomigdzy powolanymi normami
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a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce
i przedlozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne
pozostalosci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bedg
uwazane za wiasnos¢ Zamawiajacego. Wykonawea zobowigzany jest  powiadomié
Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowaé zgodnie z jego polecentami. Jezeli w wyniku tych
polecen Wykonawca pomesie koszty i/lub wystapia opdzZnienia w robotach, Inzynier/
Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydluzenie czasu
wykonania robot i/lub wysokosé kwoty, o ktorg nalezy zwigkszyé ceng kontraktowa.

L6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewidujg realizacjg)

Wykonawca zobowiazany jest zabezpieczy¢ Zamawiajacemu, pomieszezenia biurowe,
sprzgt, transport oraz inne urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-
M-00.00.01 ,.Zaplecze Zamawiajacego”.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmnicj na trzy tygodnic przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialow przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inzynicrowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, szczegdlowe iInformacje dotyczace proponowanego zrodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw jak rowniez odpowicdnie
swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow,

Zatwierdzenie partin materiatdw z danego Zrodla nie ozmacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrodia uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zZrodla w sposab ciagly spetniaja wymagania SST w czasie realizacji
robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli 1 odno$nych wladz na
pozyskanie materialow ze Zrodel miejscowych wiaczajac w to zrodia wskazane przez
Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowl projektu wymagane
dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacii Zrodla.

Wykonawca przedstawi Inzynicrowi/Kicrownikowi projektu do zatwicrdzenia
dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych 1 laboratoryjnych oraz proponowang
przez siebie metode wydobycia i selekeji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacii,
organdw administracyi panstwowej i samorzadowej.

Wykonawca ponosi  odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych
1 jakosciowych materiatow pochodzacych ze Zrédet miejscowych.

Wykonawca ponost wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materialéw, dzierzawy 1 inne
jakie okazy si¢ potrzebne w zwigzku 2z dostarczeniem materialow do robét.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopdw 1 miejsc pozyskania
materialéw miejscowych beda formowane w hatdy | wykorzystane przy zasypcee 1 rekultywac)i
terenu po ukoriczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub
z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub
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odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kicrownika
projektiu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza
tymi, ktore zostaly wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng
zgode Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiczione
z terenu budowy 1 zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu, Jesli
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcey na uzycie tych materiatéw do innych roboét,
niz te dla ktérych zostaly zakupionc, to koszt tvch materialdw zostanic odpowicdnio
przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac sig z jego nieprzyjeciem, usunigciem
i niezaptaceniem

2.4, Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduia mozhiwosdé wartantowego
zastosowania rodzaju materialu w  wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego
materialu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan
wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu
nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgoady Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5, Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane mateniaty, do czasu gdy bedg one
uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakosé
i wlasciwosci 1 byly dostgpne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materialow bedg zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miegjscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projekiu lub poza terenem
budowy w miegjscach zorganizowanych przez Wykonawcg 1 zaakceptowanych preez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materialow

Wytwodrnie matcrialéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodnosei stosowanych metod produkeji z wymaganiami. Probki
matertatow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wilasciwosei. Wyniki tych kontroli
beda stanowié podstawe do akceptacji okreslone) partii materiatéw pod wzgledem jakosei.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzal inspekcie
wytwomi, musza by¢ spelnione nastgpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspdlprace 1 pomoc Wykonawcey oraz
producenta materialéw w czasie przeprowadzania inspckeji,

b) Inzynier/Kierownik projektu begdzie mial wolny dostep. w dowolnym czasie, do tych czgsel
wytwomi, gdzie odbywa si¢ produkeja materiatow przeznaczonych do realizacji robét,

¢) Jezeli produkcja odbywa sie w migjscu nie nalezgcym do Wykonawey, Wykonawca uzyska
dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekeji i badan w tych
migjscach.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, kKtéry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robét
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typdw i ilosci
wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekeie organizacii robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony 1 zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika
projekiu.

Liczba 1 wydainos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzcenic robdt, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowe), SS8T 1 wskazaniach Inzyniera/
Kierownika projektu.

Sprz¢t bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma byc
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wrykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania | badan okresowych, tam gdzic jest to
wymagane przepisami.

Wykonawca begdzie konserwowad sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniaé sprzgt
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzgtu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu
o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzg¢tu. Wybrany sprzet, po
akceptacyi Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narzedzia nie gwarantujgee zachowania
warunkéw umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalitikowane 1 nie
dopuszczone do robot.

4, TRANSPORT

Wykonawcea jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére
nie wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych
materialow.

Liczba srodkow transportu powinna zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu,
w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na 0§ 1 innych
parametrow technicznych. Srodki transportn nic spelniajace tych warunkéw moga byé
dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcey.

Wykonawca bedzie usuwac na biczaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszezenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy,

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenic robot zgodnie z warunkami umowy
oraz za jako$¢ zastosowanych materialéw i wykonywanych robot, za ich zgodnosc¢ =z
dokumentacjg projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym
przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
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Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pisnie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyezeniu i wyznaczaniu robot zostana.
usunicte przez Wykonaweeg na wlasny koszt, z wyjatkiem. kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem
bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/ Kierownika
projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcey od odpowiedzialnosci za ich doktadnodé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementéw robdt beda oparte na wymaganiach okre$lonych w dokumentach umowy.
dokumentacji projektowej 1 w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podcjmowaniu
decvzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materialow 1 robdt, rozrzuty
normalnie  wystepujgce przy produkcji 1 przy badaniach materialéw, doswiadczenia
z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projekiu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawee
w czasie okres$lonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robot.
Skutki finansowe 7 tego tytutu poniesie Wykonaweca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/
Kiecrownika projektu program zapewnienia jakosci. W programic zapcwnienia jakosci
Wykonawca powinien okre§li¢, zamiecrzony sposdob wykonywania robot, mozliwosei
techniczne, kadrowe 1 plan organizacji robdt gwarantujagey wykonanie robot zgodnie
z dokumentacjg projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czesd ogdlng opisujaca:

— organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy | sposob prowadzenia robot,

- organizacje ruchu na budowic wraz z oznakowaniem robot,

- sposob zapewnienia bhp.,

- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

~ wykaz 0séb odpowiedzialnych za jakos¢ 1 terminowos¢é wykonania poszezegdlnych
etementdéw robdt,

- system (sposéb 1 procedurg) proponowanej kontroli | sterowania jakoscig
wykonywanych robot,

— wyposazenic w sprzet i urzadzenia do pomiaréw 1 kontroli {opis laboratorium
wlasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),

- sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryinych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizmoéw sterujacych. a takze wycigganych wnioskow 1 zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposdb i formg przekazywania
tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czes¢ szezegblowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz. wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-
kontrolne,
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- rodzaje 1 1lo§é srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku
materialow, spoiw, lepiszezy, kruszyw itp.,

—~ sposob zabezpieczenia i ochrony ladunkdéw przed utrata ich wlasciwoscl w czasie
transportu,

— sposob i procedure pomiarow i badan (rodzaj i czgstotliwos$é. pobieranie probek,
tegalizacja 1 sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podezas dostaw materiatow,
wylwarzania mieszanek i wykonywania poszezegolnych elementéw robdt,

- sposob postepowania z materiatami i robotami nic odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagnaé zalozong jakos¢ robdt.

Wykonawea jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot 1 jakosci materialow.
Wykonawea zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie t wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek 1 badan materiatow oraz
Tobot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projekiu moze zazada¢ od
Wykonawey przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania
jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary | badania materialdw oraz robot
7 czgstotliwoscia zapewniajgea stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnic z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i S5T

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos$é sa okreslone w SS8T,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik
projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnic
Z Umowg,

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa. ze wszysikie
stosowane urzadzenia i sprzg¢t badawczy posiadajy wazng legalizacje, zostaly prawidlowo
wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nicograniczony dost¢p do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekeji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigeia te begda tak
powazne, Ze mogq wplynaé ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast
wstrzyma uzycie do robét badanych materialow 1 dopusci je do uzycia dopiero wiedy. gdy
niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcey zostang usunigte 1 stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem 1 prowadzeniem badan materialow
ponost Wykonaweca.

6.3. Pobieranie prabek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkic jednostkowe elementy produkcji mogag by¢
7 jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kicrownik  projektu  bedzic mie¢ zapewniona mozliwos¢ udzialu
w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonaweg do badan




wykonywanych przez Inzyniera/Kicrownik projcktu bgda odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzac
dodatkowe badania tych materiatéw, ktore budzg watpliwosel co do jakosdcl, o ile
kwestionowane materiaty nie zostana przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tytko w przypadku stwierdzenia usterek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

0.4, Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakicgokolwiek badania wymaganego w SST. stosowaé
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury. zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika
projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawea powiadomi Inzyniera/
Kierownika projektu ¢ rodzaju, migjscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru
tub badania, Wykonawca przedstawi na pismic ich wyniki do akeeptacji Inzyniera/ Kierownika
projekiu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inzynierowi/Kierownikowi projekiu kopie raportow
z wynikami badan jak najszybciej, nie poézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jakoscl.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedlug dostarczoncgo przez nicgo wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projcktu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania
probek 1 badania materialdw w micjscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca
i producent materiatdéw powinien udzieli¢ mu niezb¢dnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu Kkontroli  robot
prowadzonego przez Wykonawce, poprzez migdzy innymi swoje badania. bedzie ocenia¢
zgodnos¢ materiatéw | robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow wlasnych badan
kontrolnych jak 1 wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobieraé probki materiatow i prowadzi¢ badania
niezaleznie od Wykonawey, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badani wykaza, ze raporty
Wykonawcy sa niewiarygodne, to [nzynier/Kierownik projekiu oprze si¢ wylacznie na
wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialdéw 1 robot z dokumentacja projektowa
1 SST. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawceg, przeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawece.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, kidre
posiadaja;

1. certyfikat na znak bezpieczefhstwa wykazujacy, z¢ zapewniono zgodnos¢ z Kkryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm. aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepisow i dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnosei lub certyfikat zgodnoscl z:

- Polska Normg lub
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— aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow. dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sa objgte certyfikacjq okreslona w pkt |
1 ktére spelniaja wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda
partia dostarczona do robdt bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny
jej cechy.,

Produkty przemyslowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych
badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynicrowi/Kierownikowi projekiu.

Jakiekolwick materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bgda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego i Wykonawcg w okresie od przckazania Wykonawcey terenu budowy do konca
okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowlgzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcey.
Zapisy w dzienniku budowy bgda dokonywane na biezaco i1 beda dotyezy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania. podpisem
osoby, ktora dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy bedy czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.
Zalaczone do dziennika budowy protokoly 1 inne dokumenty bgdg oznaczone kolejnym
numerem zalgcznika i opatrzone data i podpisent Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projekiu.
Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:
— datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentac)i projektowei,
- date uzgodnienia przez InZyniera/Kicrownika projektu programu zapewnienia jakosci
i harmonogramdw robot,
- terminy rozpoczgceia i zakonezenia poszezegolnych elementow robot,
— przebieg robdt, trudnosei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,
- uwagl 1 polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,
- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
— zploszenia 1 daty odbiorow robot zanikajycych 1 ulegajacych zakryciu, czgsciowych
i ostatecznych odbiorow robdt,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody 1 temperaturg powietrza w okresic wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,
- zgodno§¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w  dokumentacji
projektowe;j,
~ dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed 1 w trakcie
wykonywania robat,
— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt,
— dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadzal,
— wyniki préb poszczegolnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,
— inne istotne informacje o przebiegu robot.




Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przediozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnicn do wyvdawania
polecen Wykonawcey robdét.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznegoe postepu
kazdego z elementéw robdt. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposch ciggly
w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiardéw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw,
orzeczenia o jakosci materialdow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zalaczniki do odbioru robdt. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzynicra/Kierownika
projekiu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b} protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi 1 inne umowy cywilno-prawne,
d} protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustalen,
) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentoéw budowy

Dokumenty budowy begda przechowywane na terenie budowy w migjscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigeie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu
1 przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie
z dokumentacjg projektowa 1 SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonaweca po pisemnym powiadomieniu  Inzyniera/
Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni
przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika
projektu na pismie.
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Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony 7z czestoscig wymagana do celu
miesigcznej platnosdei na rzecz Wykonawcey lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawecee i [nzynicra/Kicrownika projcktu.

7.2, Zasady okreslania ilo$ci robot i materialow

Diugosci i odleglosel pomiedzy wyszezegolnionymi punktami  skrajnymi bedg
obmierzone poziome wzdluz linii osiowe;.

Jesli SST wilasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosei beda
wyliczone w m’ jako dlugos¢ pomnozona przez Sredni przekrd).

lloscl, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach
Zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasic obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu,

Urzadzenia 1 sprzg¢t pomiarowy =zostang dostarczone przez Wykonawcee, Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagajq badan atestujacych to Wykonawca bgdzie posiadaé wazne
$wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedy przez Wykonawce utrzvmywane w dobrym
stante, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazZenia

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym
wymaganiom SST Bedzie utrzymywaé 10 wyposazenie zapewnigjac w sposob ciagly
zachowantie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu,

7.5, Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odeinkow
robdt, a takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach,

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasic ich wykonywania.

Obmiar robédt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposdb
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupelnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiardw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢
dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiarow, kidrego wzdr zostanie
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajgeych i ulegajacych zakryeiu,
b} odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbidér robdt zanikajgcych 1 ulegajgeych zakryciu polega na finalne} ocenie ilosci
i jakosci wykonywanych robdt, kiore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
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Odbidor robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu begdzie dokonany w  czasic
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt 1 poprawek bez hamowania ogdlnego postepu
robot.

Odbioru robot dokonuje Inzyniet/Kicrownik projektu.

Gotowosé danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawcea wpisem do dziennika
budowy 1 jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem
do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcic Inzynicra/Kierownika projektu.

Jakos¢ 1 ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentdéw zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych 1 w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr czeSciowy

Odbiér czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosel wykonanych czeseil robét. Odbioru
czesciowego robotl dokonuje sig wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot
dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalne] ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odnicsieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy =z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projekiu zakoniczenia robdt 1 przyjecia
dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego
w obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcey. Komisja odbierajaca roboty dokona
ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiarow,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacyg projektows 1 SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjgtych
w Irakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszeza w zakresic wykonania
robot uzupehniajgcych i robot poprawkowych.

W  przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub  robot
uzupetniajacych w warstwie scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia preez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot
w poszczegbinych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa
i SST z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wplywu na cechy cksploatacyjne obiektu
i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomnigjszong  wartosé
wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dekumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokol
odbioru ostatecznego robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowlazany przygotowad nastepujace
dokumenty:
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1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesh
zoslala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdow umowy 1 ew.
uzupeiniajace lub zamienne),

3. recepty 1 ustalenia technologiczne,
4, dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),
5. wyniki pomiarow kontroinych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST 1 ew.

PZl,

6. deklaracje zgodnosci lub certytikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie z SST
1ew. PZJ,

7. opinig¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikdéw badan i pomiardw
zalaczonych do dokumentdw odbioru, wykonanych zgodnie z SSTi PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenic linii
telefoniczne), energetycznej, gazowej. oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania
tych robdt wlascicielom urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopi¢ mapy zasadniczej powstate) w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
penowny termin odbioru ostatecznego robot,

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych 1 robot uzupelntajacych wyznaczy komisja,

8.5. Odbidér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych 7 usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawic oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot™.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg platnosei jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonaweg za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorvsowych wycenionych ryczaltowo podstawg platnosei jest wartosé
{kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaittowa pozycii kosztorysowej be¢dzie uwzgledniad
wszystkie czynnosci, wymagania | badania skladajgce si¢ na jej wykonanie, okreslene dia tej
roboty w SST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

- roboctzng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto§¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkdw i transportu na teren budowy,
- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
~ podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
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0.2, Warunki umowy i wymagania ogdlne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sig¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogolnych zawartych
w  D-M-00.00.00 obejmuje wszystkic warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie,

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw 1 organizaci ruchu obejmuje:
(a)opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu 1 odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwanta budowy, wraz z dostarczentem Kopii
projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien
wynikajacych z postgpu robot,
(b)ustawienie tymeczasowego oznakowania 1 oswietlenia  zgodnie 7z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,
(¢c)oplaty/dzierzawy terenu,
{d)przygotowanie terenu,
{e)konstrukeje tymezasowe] nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan
i drenazu,
(f) tymczasowq przcbudowg urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a)oczyszezanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymcezasowych oznakowar pionowych,
poziomych, barier 1 swiatel,
(b)utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizac)i ruchu obejmuje:
(a)usunigcie whudowanych materialow 1 oznakowania,
{b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89. poz. 414 z pozniejszymi
zmianami}.

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiérki oraz tablicy informacyjne) (Dz. U. Nr 138, poz. 1555},

3. Ustawa z dnia 2] marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60
z pozniejszymi zmianami).
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i, WSTEP

I.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoélowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni zwirowej.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (S871) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
realizacji robot na drogach miejskich na terenie mtasta Ostrolgki

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonywaniem nawierzchni zwirowej.
Nawierzchnig 2wirowa mozna wykonywac na drogach obciazonveh ruchem bardzo lekkim i lekkim.
Nawierzchnig zwirowa nalezy wykonywac jednowarstwowo ukladaé na:
- podlozu gruntowym naturalnym, w przypadku gdy jest o grunt przepuszezalny dwuwarstwowo,
- poedlozu gruntowym ulepszenym np. wapnem, popiotami lotnymi z wggla brunalnego lub cementem,
w przypadku gdy jest to grunt nieprzepusz¢zalny - jednowarstwowo,
- warstwie odsaczajacej, w przypadku gdy podlozem jest grunt nieprzepuszczalny- dwuwarstwowo.

1.4. Okreélenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawicrzchnia nie przystosowana do  szybkiego ruchu
samochedowego ze wzgledu na pylenie, nieréwnosci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i halas, juk np.
nawierzchnia thucznjowa, brukowcowa lub 2wiowa,

1.4.2. Nawierzchnia zwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych nieulepszenych, ktorej warstwa $cieralna
Jest wykonana z mieszanki zwirowe]j bez uzycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami pedanymi w OST D-M-00.00.00 .. Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robdét

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w OST DM-00.00.00 . Wymagania ogdlne™ pkt 1.5,
2. MATERIALY

2.1. Ogblne wymagania dotyczace materiatiw

Ogolne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2, Materialy do nawierzehni #wirowych

Mieszanka Zzwirowa powinna mie¢ optymalne uziarnienic. Krzywa uziarnienia mieszanki powinna
miedcié sig w granicach krzywych obszaru debrege uziarnienia, podanych na rys. 1. Skiad ramowy uziarnienia
podano w tablicy 1.

Kruszywo naturalne uzyte do mieszanki zwirowej powinno spehniad wymagania normy PN-B-11111
[2] i PN-B-11113 [3], a ponadto wskaznik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki o uziarnieniu:
od ¢ do 20 mm, WP powinien wynosi¢ od 25 do 40,
ad 0 do 50 mm, WP powinien wynosi¢ od 35 do 60,
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Tablica 1. Skiad ramowy uziarnienia optymalnej mieszanki zwirowej

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia
Wymiary przechodzi przez sito, % wag.
oczek nawierzehnia jednowarstwowa lub , .
g i | warstwa dolna nawierzchni
kwadratowych | warstwa goérna nawictzchni . N
. . dwuwarstwowe]
sita dwuwarstwowej ’
mm a, b, d b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 63 30
2 68 47 49 19
0,5 44 26 28 1
0,075 [ g 12 3
Frakcje
tamensty  Iwirowa Piaskowa
0 RY 100
_ 10} \ 0
] 1 o
: N 2
3 20 ‘\ 80 32
g 2l
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s \ \. 3
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Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszanek zwirowych

Przeswity oczek kwadratowych v mm
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3. SPRZET

3.1, Ogdine wymagania dotyczgce spregtu {
Cgodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST DM-00.00.00 . Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni Zwirowej

Wykonawca przystepujacy do wykoenania nawierzchni zwirowej powinien wykazac sig mozliwoscia

korzystania z nast¢pujacego sprzetu:

— koparek | ladowarek de odspajania { wydobywania gruntu,

- spycharek. rowniarek lub sprzgtu rolniczego (plugi, breny. kultywatery) do spulchniania, rozkladania,
profilowania,

- sprzetu rolniczege (glebogryzarki, plugofrezarki, brony talerzowe, kultywatory) lub ruchomych mieszarek
do wymieszania mieszanki optymalnej,

: - przewoznych zbiornikdw na wodg do zwilzania mieszanki optymalnej, wyposazonych w urzgdzenia do
rownomiemego i kontrolowanego dozowania wody,

- walcow statycznych trajkolowych lub dwukotowych, lekkich i drednich,

- walcow wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdine wymagania dotyczace transportu

(Ogolne wymagania dotyczace transportu podano wOST D-M-00.00.0G ,,Wymagania ogdlne™ pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i rezsegregowaniem, nadmiernym wysuszeiiem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Ogdlne zasady wykenania robdi

Ogdlne zasady wykonania robot podano w OST [>M-00.00.00  Wymagania ogdlne™ pkt 3.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe pod nawierzchnie zwirowa zostaje z gruntu rodzimego z zachowaniem spadku
poprzecznego od 4 do 5%.

5.3. Wykonanie nawierzchni Zwirowej

£.3.1. Projektowanic sktadu mieszanki zwirowej
Projekt skiadu mieszanki powinien by¢ opracowany w oparciu o
a) wyniki badan kruszyw przeznaczonych do mieszanki zwirowej, wg wymagah p. 2.2,
b) wyniki badan mieszanki, wedlug wymagan podanych w punkeie 2.2,
¢) wilgotnos¢ optymalng mieszanki okreslong wg normalnej proby Procbra, zgodnie z norimg PN-B-04481.

5.3.2. Wbudowanie i zageszezanie micszanki Zwirowej

Grubo$¢ roziozonej warstwy mieszanki powinna byc¢ taka, aby po jej zaggszczeniu osiagnigto grubosd
projektowana, tj..

a) dla nawierzchni jednowarstwowej do 10 ¢cm

Mieszanka po rozlozeniu powinna by¢ zageszczona przejéeiami walca statycznege gladkiego, Zageszezanie
nawierzchni o przekroju daszkowym powinne rozpoczaé sie od krawedzi i siopniowo przesuwac pasami
podiuznymi, czesciowo nakiadajacymi si¢ w kicrunku jej osi. Zaggszezenie nawierzchni o jednostronnym
z spadku nalezy rozpoczad od dolnej krawedzi i przesuwac pasami podluznymi cz¢sciowo nakladajacymi sig,
w kierunku jej goémej krawedzi, Zageszezenie nalezy kontynuowal do osiggniecia wskaznika zapeszezenia
podanego w SST, a w przypadku gdy nie jest on okreslony, do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie




mniejszego niz 0,98 zageszezenia maksymalnego. ckreslonego wedhuig normalnej préby Proctora, zgodnie
z PN-B-04481 [1] 1 BN-77/8931-12 [6].

Wilgotnos¢ mieszanki zwirowe) w czasie zaggszezania powinna bye réwna wilgotodci optymalne].
W przypadku gdy wilgotnosé mieszanki jest wyzsza o wigeej niz 2% od wilgotnodci optymalnej, mieszanke
nalezy osuszy¢ w sposob zaakceptowany przez inzyniera. a w przypadku gdy jest nizsza o wigeej niz 2% -
zwilzy¢ okreslong iloscig wody. Wilgotnoéé mozna bada¢ dowolng metoda (zaleca si¢ piknometr polowy lub
powietrzny}.

Jezeli nawierzchnie zwirows wykonuje si¢ dwuwarstwowo, to kazda warstwa powinna byc
wyprofilowana i zageszezonaz zachowaniem wymogdw jak wyzej.

5.4. Utrzymanie nawierzchni Zwirowej

Nawierzchnia zwirowa po oddaniu do eksploatacji powinna by¢ piclggnowana. W pierwszych dniach
po wykonaniu nawierzchni nalezy dbaé, aby byla ona stale wilgotna, zraszajac ja woda ze zbiomikow
przewoZnych.

Nawierzchnia powinna byé rdwnomiernie zajezdzana (doggszezana) przez samochody na calej jej
szerokosei, w okresie 2 tygodni, w zwiazku 2 czym zaleca si¢ przekladanie ruchu na roine pasy przez
odpowiednie ustawienie zastaw,

Pojawiajace si¢ wklednigcia peo okresie pieiggnacji wyrdwnuje si¢ kruszywem po uprzednim
wzruszeniu nawierzchni za pomoca oskardow. Wezesne wyrdwnanie wklgsni¢é zapobiega powstawaniu
wybojow. Jezeli mimo tych zabiegdw tworzg sig wyboje, uszkodzone migjsca nalezy wycigd pionowo i usunyc,
dosypat $wiezej mieszanki zwirowej, wyprofilowac i zagesci¢ wibratorem plytowym lub rgcznym ubijakiem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogd!ne™ pkt 6.
6.2. Badania przed przystapicnicm do robét

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykonac badania kruszyw przeznaczonych do
produkcji mieszanki zwirowej I przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacii.

6.3. Badania dotyczace cech geometrycznych i whasciwosei nawierzehni twirowej
6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badan | pomiardw
Czestotliweéd oraz zakres badad i pomiarow wykonanej nawierzchni zwirowej podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwodc¢ oraz zakres badan i pomiarow

Lp. | Wyszczegdinienie badan Minimalna cz¢stotliwosé badaf | pomiarow
| Uksztahowanie osi w planie co %00 m oraz w punktach gtéwnych tukow
poziomych
Rzedne wysokosciowe <o 100m
Réwnosé podtuzna ¢o 20 m na kazdym pasie ruchu
4 Rdwnosc poprzeczna 10 pomiardw na 1 km

5 Spadki poprzeczne 10 pomiardw na | km oraz w punktach
P pop gtéwnych hukéw poziomych

6 Szerokosé 10 pomiardw na | km

7 Grubosé 10 pomiaréw na | km

s . K . .
8 Zageszczenie | badanie na 600 m” nawierzchni

k)
4
i
:




6.3.2. Uksztaltowanie osi nawierzchni
O3 nawierzchni w planic nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigeej nizt 5 em.
6.3.3. Rzedne wysokosciowe

Odchylenia rzednych wysokosciowych nawierzchni od rzgdnych projekiowanych nie powinno by¢é wigksze niz
+lemi-3 cm.

6.3.4. Rownosé nawierzchni

Nieréwnosci podiuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ lata 4-metrowa. Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzyd
4-metrowg lata. Nierdwnosci nawierzehni nie powinny przekraczac 15 mm.

6.3.5. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowq
Z tolerangja £ 0,5%,

6.3.6. Szerokos¢ nawierzchni
Szerokos¢ nawierzchni nie moze réznic si¢ od szerokoscei projektowanej o wigeej niz-5 cm i +10 ¢m,
6.3.7. Grubos¢ warstw

Grubog¢ warstw nalezy sprawdzac przez wykopanie dotkdéw Kontrolnych w polowie szerokosci nawierzehni.
Dopuszczalne odchylki od projektowane] grubosci nie powinny przekraczaé+ | cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia nalezy przeprowadzac na podstawie oceny wizualnej oraz pomiaréw wykonanych co
najmniej w 10 punktach na 1 km i pordwnaniu zgodnosci wykonanych elementdw odwodnienia z dokumentacja
projektows.

Pochyvlenie niwelety dna rowow nalezy sprawdzac co 100 m. Stwierdzone w czasic kontroli odchylenie

spadkéw od spadkéw projektowanych nie powinne byé wigksze niz + 0,1%, przy zachowaniu zgodnodci

z projektowanymi kierunkami edprowadzenia wod.

6.5, Zageszezenie nawierzchni

Zageszcezenie nawierzchni nalezy bada¢ co najmnicej dwa razy dziennie, z tym, ze maksymalna powierzchnia
nawierzehni przypadajaca na jedno badanie powinna wynosi¢ 600 m’. Kontrole zaggszczenia nawierzchni
mozna wykonywaé dowolna metoda,

7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogdlne zasady obhmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.0¢ ,.Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m’ (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zwirowej,

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogolne™ pkr 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjy projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogalne™ pki 9.
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9.2, Cena jednostki ocbmiarowej

Cena wykonania 1 nv nawierzchni zwirowej obejin uje:

- prace pomiarowe i roboty przygolowawcze,

- oznakowanie robot.

- spulchnienie, wyprofilowanie i zaggszczenic z¢ skropieniem woda podloza gruntowego lub warstwy
odsaczajace],

— dostarczenie materiatow,
— dostarczenie | wbudowanie mieszanki zwirowej,
- wyrdwnanie do wymaganego profilu,
- zaggszezenie poszezegdinych warstw,

- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu
2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni

drogowych. Zwir i mieszanka
3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawicrzchni m
drogowych. Piasek :

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
5. BN-68/8931-04 Drogi  samochodowe.  Pomiar  rownosci  nawierzchni
planografem i latg
6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszezenia gruntu,
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specylikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z wykonywaniem profilowania nawierzchni
gruntowych, zwirowych i z gruzobetonu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach stanowigcych wlasno$¢é Miasta
Ostroteki, na terenie miasta Ostrofeki.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem profilowania nawierzchni drogowych.

1.4, Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robét
Ogélne wymagania dotyczgee robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogdlne” pkt 1.5,

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprz¢t do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do profilowania nawierzchni drogowych i podloza
powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
— réwniarek z ukosnie ustawianym lemieszem, oprzyrzadowanych urzadzeniami do wskazan

pomiaru pochylen lemiesza,

- walcdw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wlasciwosci
gruntu podtoza.

4. WYKONANIE ROBOT

4,1, Ogélne zasady wykonania robdt
Qgolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

4,2. Warunki przystapienia do robdt

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania profilowania 1 zageszczenia
nawierzchni przy sprzyjajacych warunkach atmosferycznych i1 po zgtoszeniu przez
Zamawiajacego.
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4.3. Wykonanie profilowania
Profilowanie 1 zageszczenie podioza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okreslonymi
w pkt 4.4,

4.4, Profilowanie i zaggszczanie

Przed przystgpieniem do profilowania nawierzchni  gruntowe), zwirowe]
i z gruzobetonu nawierzchnie powinny by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszezen.

Po oczyszczeniu powierzchni nalezy podloze istniejacej nawierzchni spulchni¢ na
gleboko$¢ zaakceptowana przez Inspektora, a nastgpnie wyprofilowac, nadajac wymagany
spadek poprzeczny 1 zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zaggszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania nawierzchni nalely stosowad rowniarki,

Wilgotnodé¢ gruntu w nawierzchni podczas powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalng]
z tolerancjg od -20% do +10%.

4.5, Utrzymanie wyprofilowanej nawierzchni

Nawierzchnia po wyprofilowaniu 1 zageszezeniu powinno byé utrzymywane
w dobrym stanie. Jezeli wyprofilowana nawierzchnia ulegla nadmiernemu zawilgoceniu, to
do kolejnego profilowania mozna przystapi¢ dopiero po jej naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu nawierzchni Inspektor oceni jej stan i ewentualnie zaleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprawg wykona na wlasny koszt.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogélne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne” pkt 6.

5.2. Badania w czasie robdt

5.2.1. Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych
i zageszezenia koryta i wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2.Czgstotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiardw  wykonanego koryta
i wyprofilowanego podioza

Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna czgstotliwosé
i pomiaréw badan i pomiarow
1 |Réwnosé podiuzna ¢o 20 m na kazdym pasie ruchu

2 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

3 [Réwnosé poprzeczna 10 razy na 1 km

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonac
w punktach gléwnych tukdéw poziomych

5.2.2. Réwnosé¢ profilowane} nawierzchni. Nieréwnosci profilowanej nawierzchni nalezy
mierzy¢ 4-metrowg tata zgodnie z norma BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowq lata.

Nierdwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.
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5.2.3. Spadki poprzeczne profilowanej nawierzchni powinny by¢ zgodne z zalozeniami
+ 0,5%.

6. OBMIAR ROBOT

6.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

6.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego profilowania
i odebranej nawierzchni drogowe;j .

7. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
8.

Roboty uznaje sig¢ za wykonane zgodnie z ustaleniami i dokumentacja projektows,
SST 1 wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i1 badania z zachowaniem tolerancji
wg punktu 5 daty wyniki pezytywne.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1, Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania
ogdlne” pkt 9.

8.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena 1 m* profilowanej nawierzchni obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- spulchnienie podloza,
- profilowanie podloza,
— zaggszczenie,
— utrzymanie podloza,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczne;.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
wilgotnodci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
odksztalcenia nawierzchni podatnych i podloza przez
obciazenie plyta

4, BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni
planografem i fatg

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze] szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego
i podtuznego drogowej nawierzchni gruntowe) lub podbudowy, materialem pochodzacym
z kruszenia gruzu betonowego, przygotowany przez Inweslora i stanowi jego wilasnosé.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiagzujacy dokument
przetargowy 1 Kkontraktowy przy zlecaniu 1 realizacji robdot na drogach gminnych,
powiatowych, wojewoddzkich i1 krajowych na terenie miasta Ostrofgki.
1.3. Zakres rohdt ohjetych 88T

Ustalenia zawarte w ninigjsze] specylikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem wyréwnania drogowej nawierzchni gruntowej lub podbudowy
kruszywem pochodzacym z kruszenia gruzu betonowego. Materiat przygotowany przez
Inwestora i stanowi jego wlasnosé.
1.4. OkreSlenia podstawowe
1.4.1. Warstwa wyréwnawcza - warstwa o zmiennej gruboscei ukiadana na istnicjacej warstwie
w celu wyrdwnania jej nierdéwnosci w profilu poprzecznym i podiuwmym.
1.5, Ogélne wymagania dotyczgce robdt

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogdlne” pkt 1.5.
2, MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podanc
w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogoine” pkt 2.
2.2, Materialy do wykonania wyréwnania podbudowy tluczniem
Do wyrdéwnania drogowej nawierzchni gruntowej lub podbudowy nalezy stosowaé materiat
pozyskany z kruszenia gruzu betonowego, ktory zeskladowany jest na bazie przy ulicy
Wiaduktowej 3 1 na palcu przy ulicy Bohateréw Westerplatte w Ostrolgce.
3. SPRZET
3.1, Ogélne wymagania dotyezgce sprzetu

Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne™ pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Do wykonania wyréwnania drogowej nawierzchni gruntowej lub podbudowy,
gruzobetonem Wykonawca powinien dysponowacé nastgpujacym sprzgtem:
tadowarka,
samochodami cigzarowymi samowytadowcezymi,
rowniarka,
walcem drogowym,
beczkowozem.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczqce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogblne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 5.
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5.2. Przygotowanie powierzchni drogowej nawierzchni gruntowej lub podbudowy do
wyréwnania thuczniem

Przed przystapieniem do wykonania wyréwnania, powierzchnia powinna zostaé
oczyszezona z wszelkich zanieczyszczen.

Powierzchnia nawierzchni drogowe) przewidziana do wyrdwnania, powinna zosta¢
przed ukladaniem warstwy wyrdwnawczej zoskardowana na glebokod$¢ 7 em. W miejscach
gdzie grubos¢ warstwy wyrdwnawczej jest mnigjsza od grubodci minimalne] warstwy
wyrdwnawczej, istniejace podioze nalezy wzruszy¢ na takg glebokose, aby wraz z
przewidywang warstwa wyrownawcza zapewnita po zageszezeniu jej stabilnose.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane w sposob umozliwiajagey wykonanie
wyrdwnania podbudowy zgodnie z zalozeniami ustalonymi z Inspektorem.

Po wytyczeniu wyréwnania nawierzchni drogowej nalezy ustawi¢ wzdluz istniejace]
podbudowy prowadnice w taki sposob, aby wyznaczaly one §cisle warstwg wyréwnawczg
podloza w stanie niezageszczonym. Prowadnice winny by¢ ustawione stabilnie, w sposob
wykluczajacy ich przesuwanie si¢ w czasie uktadania i zageszczania gruzobetonu.

5.3. Wbudowanie i zageszczenie Kruszywa

Minimalna grubo$¢ ukladanej warstwy wyréwnawezej z gruzobetonu nie moze by¢ po

zageszczeniu mniejsza od najwiekszego wymiaru ziarna w kruszywie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt
6.

6.2. Badania w czasie robdt

Czestotliwosé¢ oraz zakres badan i pomiardw w czasie wykonywania wyréwnania
nawierzchni drogowej dwa pomiary spadkdw poprzecznych na odeinku 50 mb..
7. OBMIAR ROBOT
7.1. OgéIne zasady obmiaru robét

Ogélne zasady obmiaru robé6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne™ pkt
7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest 1 tona wbudowanego kruszywa.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbijoru robét

Ogélne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt
8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Inspektora, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug pkt. 6 daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci

Qgolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2, Cena jednostki cbmiarowej

Cena wbudowania 1 tony gruzobetonu dla wykonania wyréwnania i wzmocnienia
podloza obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
transport materialu Inwestora na teren robot, na miejsce wbudowania,
oznakowanie robot,
rozlozente gruzobetonu,
zageszezenie rozécielonego i wyréwnanego gruzobetonu,
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- przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwiazane z wykonaniem wyréwnania ttuczniem sa podane w OST
D-04.04.04 ,,Podbudowa z ttucznia kamiennego™ pkt 10.
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego
i podtuznego podloza kruszywem stabilizowanym mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach: krajowych, wojewoddzkich,
powiatowych 1 gminnych. na terenie miasta Ostrofgki.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonaniem wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym
mechanicznie.
1.4, Okres§lenia podstawowe
1.4.1. Warstwa wyréwnawcza - warstwa o zmiennej grubosci ukladana na istniejacej warstwie
w celu wyréwnania jej nierownosci w profilu poprzecznym i podiuznym.
1.4.2. Pozostate okreslenia sq zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4 oraz w OST
D-04.04.00 ,,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
1.5.
2. MATERIALY
2.1, Ogélne wymagania dotyczgce materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania 1 skladowania podano
w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania wyréwnania podloza kruszywem stabilizowanym

mechanicznie

Do wyréwnania podtoza kruszywem stabilizowanym mechanicznie nalezy stosowac
kruszywo naturalne — iwir drogowy fr. 0/ 20 mm, ktore zabezpiecza Wykonawca.
2.3, Skladowanie materialow

Kruszywa uzywane do robot nalezy skladowaé w zasiekach materialowych na podiozu
utwardzonym, dobrze odwodnionym w warunkach zabezpieczajacych je przed zmieszaniem
z innymi gatunkami kruszyw i frakcjami. Material w okresie skladowania nie moze ulec
zanieczyszezeniu.
3. SPRZET
3.1. Ogéine wymagania dotyczgce sprz¢tu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogblne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Do wykonania wyrdéwnania podioza kruszywem stabilizowanym mechanicznie
Wykonawca powinien dysponowaé nastgpujacym sprzgtem:
réwniarka drogowa,
samochody samowyladowcze,
walec drogowy,
beczkowoz .
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4, TRANSPORT
4.1, Ogélne wymagania dotyczgce transportu

QOgdblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,.Wymagania
0g6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Transport kruszyw powinien spetnia¢ wymagania okreslone w OST D-04.04.00
~Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogolne” pki 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 3.
5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Kruszywo powinno spelnia¢ wymagania okreslone w normic ,Nawierzchnie
zwirowe”.

5.3. Przygotowanie podloza do wyréwnania kruszywem stabilizowanym mechanicznic

Przed przystgpieniem do wykonywanma wyréwnania powierzchnia pedioza powinna
zostaé oczyszcezona z wszelkich zanieczyszezen.

Powierzchnia z kruszyw przewidziana do wyréwnania powinna zosta¢ przed
ukladaniem warstwy wyréwnawczej zoskardowana na glebokos¢ 7 cm, co pozweli na
wlasciwe zwigzanie wykonanej warstwy wyrownawezej z istniejgeg nawierzchnia.

Po wytyczeniu wyrdéwnania nawierzchni nalezy ustawi¢ prowadnice w taki sposob,
aby wyznaczaly one $cidle warstwg wyrownawcza w stanie niezaggszczonym. Prowadnice
winny by¢ ustawione stabilnie, w sposodb wykluczajacy ich przesuwanie si¢ w czasie
ukladania i Zageszczania kruszywa.

5.4. Whudowanie i zageszezanie Kruszywa

Minimalna grubo$é ukladane] warstwy wyréwnawcze) z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie nie moze by¢ po zaggszezeniu mniejsza od najwigkszego wymiaru ziarna
w kruszywie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robdt

Qgdlne zasady kontroli jakosci robot pedano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt
6.

6.2. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych wykonanego wyréwnania nawierzchni
drogowej

Czestotliwo$é¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych wykonanego
wyréwnania powinny by¢ w ilosei 2 na edeinku 5¢ mb.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

QOgolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt
7.

7.2. Jednostka cbmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 tona wbudowanego kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

QOgolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt
8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 2.2 i pkt 6 daty wyniki pozytywne.




9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci pedano w OST D-M-00.00.00
.» Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe)

Cena wybudowania 1 tony zwiru drogowego 1 wyrownania podbudowy kruszywem
stabilizowanym mechanicznie obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robat,
transport i dostarczenie zwiru wlasnego na miejsce wbudowania,
przygotowanie podloza,
roztozenie i zaggszczenie Zwiru,
przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy 1 przepisy zwiazane z wykonaniem wyréwnania kruszywem stabilizowanym

mechanicznie sa podane w OST D-04.04.00 ,,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogoélne”™
pkt 10.
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1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegolowe) specytikacji techniczne) (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z naprawa poboczy gruntowych.

1.2, Zakres stosowania SST
Szczegélowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach na terenie miasta Ostroleki.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikac)i dotyczq zasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonaniem i odbiorem naprawianych poboczy gruntowych, w zakresie:
a) naprawy lokalnie uszkodzonych poboczy,
b) profilowania i uzupetniania zanizen poboczy,
¢) $cinania zawyzonych poboczy lub wykonania rowkéw odplywowych przez zawyzone
pobocze.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - czesé korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sig
pojazdu, umieszczenia urzadzen bezpieczensiwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,
stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni, wykonana z gruntu
odpowiednio wyréwnanego i uksztaltowanego w profilu poprzecznym 1 podluznym oraz
ZageszZCZONego.

1.4.2. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupelnienia poboczy polezone poza
pasem drogowym.

1.4.3. Odklad - miejsce wbudowania lub sktadowamia (odwiezienia) gruntu pozyskanego
w czasie §cinania poboczy, a nie wykorzystywanego do ich uzupelnienia.

1.4.4, Wskaznik zageszezenia gruntu - wielkos$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

Is = pd / pds
gdzie: Py - gestosé objetosciowa szkieletu zageszezonego gruntu (Mg/m®)
Pgs -maksymalna gesto$é objetosciowa szkieletu gruntowego (Mg/m’)  przy
wilgotnoéei optymalnej, okreslona w normalnej prébee Proctora, zgodnie z PN-B-

04481 [1], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana
zgodnie z normg BN-77/8931-12 [6].

1.4.5. Wskaznik réznoziarnistosci - wielko$¢é charakteryzujaca zageszczalnos¢ gruntdw
niespoistych, okreslona wg wzoru:
U = deo/ dig
gdzie: dgp - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu (mmj)
d)g - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu (mm).

1.4.6. Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu rodzimego z innym gruntem poprawiajacym
sklad granulometryczny i wlasciwoscei gruntu rodzimego.
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1.4.7. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne™ pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robédt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéow
Ogéblne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano
w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw stosowane na uzupelnienia poboczy

2.2.1, Grunty

Na uzupelniania poboczy moga by¢ stosowane:
- rozdrobnione skaty,

- zwiry i mieszanki, wg PN-B-11111 {2],

- piaski, wg PN-B-11113 [3],

- destrukt bitumiczny.

2.2.2. Mieszanka gliniasto-piaskowa

Do uzupehlniania poboczy moze by¢ stosowana optymalna mieszanka gliniasto-
piaskowa o ramowym skladzie uziarnienia wediug tablicy 1. Krzywa uziarnienia mieszanki
powinna posiada¢ uziarnienie ciaglte 1 leze¢ w obszarze okreslonym na rysunku 1.

Tablica 1. Ramowy skiad uziarnienia optymalnej mieszanki gliniasto-piaskowej

Lp. Wiasciwosc Wymagania
1 | Zawartosé frakejl zwirowej (powyzej # 2 mm), % od 0 do 10
2 | Zawartos¢ frakeji piaskowej (od 0,05 do 2,00 mm), % od 70 do 85
3 | Zawartos¢ frakeji pytowej (od 0,002 do 0,05mm), % od 12 do 23
4 | Zawartosé frakeji itowej (powyzej 0,002 mm), % od3do7
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Rys. 1. Obszar uziarnienia optymatnej mieszanki gliniasto-piaskowej

2.2.3. Mieszanka gliniasto-zwirowa
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Optymalna mieszanka gliniasto-zwirowa powinna mie¢ ramowy sklad uziarnienia wg
tablicy 2, a jej krzywa uziamienia powinna posiada¢ uziarnienie ciagle i leze¢ w obszarze

okreslonym na rysunku 2.

Tablica 2. Ramowy sklad uziarnienia optymalnej mieszanki gliniasto-zwirowej

Wymiary oczek Przechodzi przez sito, %
kwadratowych
sit {mm) na warstwe dolna na warstwe gorma
40 - 100 - -
20 100 70 - 100
2 90 30 90 40
0,05 25 10 25 10
0,002 7 4 7 4
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Rys. 2. Obszar uziarnienia optymainej mieszanki gliniasto-zwirowej

2.2.4. Mieszanka gruntéw z kruszywami odpadowymi

Do uzupelnienia poboczy mozna réwniez stosowa¢ mieszanke gruntu pobocza z:
- odpadami kruszywa tamanego (frakcji od 0 do 4; od 0 do 8; 0od 0 do 12; 0d 0 do 16 mm),
- destruktem bitumiczny (frakcja od 0 do 16 mm).

2.2.5. Destrukt z frezowania nawierzchni bitumicznych
Do uzupetnienia poboczy mozna stosowac destrukt o granulacji od 0 do 16 mm.

2.3. Wymagania dla gruntéw i mieszanek

Materiaty wyszczegdlnione w punktach od 2.2.1 do 2.2.4 powinny mie¢ odpowiednio
zréznicowane frakcje, a ich wskaznik rdznoziarnistosci powinien spetnia¢ warunek wyrazony
wzorem:

U=dg/digz 3

O ile nie przewidziano tego inaczej w SST, przydatnos¢ materialu Wykonawca
powinien sprawdzi¢ na odcinku probnym 1 uzyska¢ zgode Inzyniera na zastosowanie tego
materiatu.

2.4. Woda
Nalezy stosowaé wode odpowiadajacqa wymaganiom PN-B-32250 [5]. Bez badan
laboratoryjnych mozna stosowac pitng wode wodociagowa,

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzg¢tu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu pedano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogblne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do naprawy poboczy gruntowych powinien wykaza¢ si¢
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
- zrywarek, kultywatordow lub bron talerzowych do ewentualnego spulchnienia gruntow,
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- réwniarek do profilowania przekroju poprzecznego poboczy,

- $cinarka poboczy,

- ladowarek czotowych i chwytakowych do zaladunku gruntu,

- walcéw statycznych gladkich i ogumionych wielokotowych lub waledw wibracyjnych do 5
ton,

- phlytowych zaggszczarek wibracyjnych,

- przewoznych zbiornikdéw na wode wyposazonych w urzadzenia do réwnomiernego
i kontrolowanego rozpryskiwania wody oraz w pompy do napelniania zbiornikéw woda,

- szczotek mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1, Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
0gdlne™ pkt 4.

4.2. Srodki transportu de wykonania robét

Do wykonania robot Wykonawca zapewni dowolne $rodki transportowe (np.
samochody skrzyniowe, samochody samowyladowcze lub ciagniki z przyczepami). Preferuje
sie stosowanie srodkéw transportowych samowyladowczych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 5.

5.2. Zalozenia ogdlne

Pobocza stanowia boczne oparcie dla nawierzchni i powinny zapewnia¢ szybkie
odprowadzenie wody z jezdni i poboczy. Wewnetrzna krawedZz pobocza i zewngtrzna
krawedz jezdni powinny stanowi¢ jedng linig, a spadek poprzeczny poboczy gruntowych
powinien byé wiekszy od spadku poprzecznego jezdni, np. o 2%. Pochylenie podiuzne
poboczy powinno byé zgodne z pochyleniem podinznym jezdni.

Pobocze Zle utrzymane, nierdwne, z duza iloscig kolein i zanizen, ze znacznymi
ubytkami gruntu, stanowi ni¢ tylko zagrozenie dla ruchu, lecz rowniez przyspiesza
uszkodzenia podbudowy i nawierzchni, a przez brak wilasciwego odplywu wody - nawadnia
korpus drogowy i obniza nos$nos¢ konstrukcji.

W wielu przypadkach pobocza sa wykorzystywane w sytuacjach awaryjnych przez
pojazdy, w zwiazku z czym ich no$nos¢ powinna umozliwiaé przenoszenie obcigzefi na nie
wywieranych.

Remont poboczy staje si¢ konieczny juz przy ich zanizeniu wigkszym od 5 cm i
zawyzeniu powodujacym zatrzymanie wody na jezdni.

5.3. Przygotowanie poboczy do naprawy
Przed przystapieniem do robét Wykonawca jest zobowiazany, w zaleznosci od
charakteru wykonywanej naprawy, dokonac:

a) usunigcia z naprawianych powierzchni zanieczyszczen takich jak galgzie, kamienie, liscie
z drzew, skoszenia trawy i chwastéw, a w razie wykonywania Scinki poboczy, réwniez
pachotkéw badZ innych elementéw, ktdrych usunigcie czasowe nie spowoduje zagrozenia
dla bezpieczenstwa ruchu drogowego. Usunigcie pachotkow, stupkéw kilometrowych,
hektometrowych itp. lub innych elementéw Wykonawca uzgodni z Inzynierem,

b) wyznaczenia szerokoéci pobocza i ustalenia krawedzi korony drogi,
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c) odwodnienia naprawianych powierzchni w przypadku stwierdzenia zastoisk wodnych,
przez wykopanie rowkdow odwadniajacych,

d) spulchnienia powierzchni lub rozdrobnienia darniny w przypadkach niezbgdnych przy
wykonywaniu écinki poboczy,

¢) spulchnienia powierzchni poboczy na glegbokos¢ od 2 do 3 cm przy ich uzupeinianiu dla
dobrego zwigzania warstw,

f) spryskania woda powierzchni naprawianych w przypadku nadmiernie suchego gruntu
poboczy.

5.4. Naprawa lokalnie uszkodzonych poboczy

W celu dokonania naprawy lokalnych zaglgbien w poboczach Wykonawca wykona
nast¢pujace roboty:

a) dokona spulchnienia gruntu w miejscu naprawy na gi¢bokosé od 2 do 3 c¢cm (w obrysie
uszkodzenia) oraz (w przy padku koniecznosei) dokona nawilgocenia gruntu podloza,

b) wypelni ubytek gruntem oraz dokona jego zaggszczenia wibratorami plytowymi az do
uzyskania wskaznika zaggszezenia okreslonego wg BN-77/8931-12 [6], co najmniej 0,98
maksymalnego zaggszczenia wg normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1],

¢) wyréwna naprawiane miejsce do spadku poprzecznego zgodnego ze spadkiem istniejgcego
pobocza.

Do napraw poboczy Wykonawca powinien uzy¢ jeden =z materialow
wyszczegdlnionych

w pkeie 2. Uzyty grunt do naprawy powinien posiada¢ wilgotnos¢ optymalng i byc

zaakceptowany przez Inzyniera.

5.5. Wykonanie uzupelnienia i profilowania poboczy

Przed przystapieniem do wykonania uzupelnienia poboczy Wykonawca wykona
czynnosci okreslone w pkeie 5.3 niniejszej specyfikacji.

Na uzupehienie poboczy Wykonawca uzyje gruntéw opisanych w pktach od 2.2.2 do
2.2.5, uzgodnionych z Inzynierem. Uzywany grunt powinien posiada¢ optymalng wilgotnos¢.

Grunt powinien by¢ réwnomiemie rozkladany na calej szerokosci pobocza oraz
profilowany do wymaganego spadku poprzecznego za pomocg rowniarek,

Zageszczenie gruntu o optymalnej wilgotnosci powinno by¢ dokonywane za pomocy
walcow, ktorych rodzaj Wykonawca uzgodni z Inzynierem. Zaggszczenie gruntu nalezy
prowadzi¢ od krawegdzi poboczy w kierunku krawedzt nawierzchni. Zageszczona
powierzchnia powinna by¢é réwna, posiadaé¢ jednakowy spadek poprzeczny zgodny ze
spadkiem zalozonym oraz nie posiada¢ $ladow kot od walcow. Wskaznik zageszezenia
uzupelnionych poboczy powinien by¢ zgodny ze wskaznikiem zaggszczenia podanym
w pkcie 5.4.

5.6. Scinanie zawyzZonych poboczy
Przed przystagpieniem do $cinania poboczy Wykonawca wykona czynnosci okreslone

w pkceie 5.3 niniejszej specyfikacji.

Wykonawca wykona $cinanie poboczy za pomoca $cinarek poboczy lub rowniarek

(mozna uzy¢ tez innych maszyn, jak np. koparek frezujacych, tadowarek, spycharek).

Samojezdna $cinarka poboczy pracg nalezy wykonac nastepujaco:

- maszyna kompleksowo $cina pobocze (frezem slimakowym), faduje urobek przenosnikiem
tasmowym na $rodek transportowy i oczyszcza nawierzchni¢ szczotka, zgarniajac resziki
gruntu na pobocze,

- nastepuje zageszezenie gruntu walcem statycznym gladkim, ogumionym lub wibracyjnym.
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nastgpujaco:

- przy pierwszym przejsciu réwniarki, prawa strong drogi, z lemieszem ustawionym
ukosnie, nastepuje odkladanie urobku wzdhuz krawegdzi jezdni,

- urobek zostaje zebrany ladowarka, zaladowany na samowyladowczy $rodek transportu
1 wywieziony poza obreb robot,

- przy drugim przejsciu réwniarki nastepuje rozplantowanie pozostatodci gruntu po pracy
ladowarki,

- pobocze zageszeza sig walcem (jak po $cigeiu pobocza $cinarka),

- jezdnie oczyszceza sig szczotkq mechaniczng, np. zawieszong na ciggniku.

W poblizu przeszkod na poboczu, utrudniajacych pracg sprzgtu mechanicznego (np.
przy drzewach, znakach drogowych, barierach ochronnych, nie usunig¢tych na czas robot
pacholkach itp.), wszystkie drobne roboty, zwiazane ze Scinaniem poboczy - nalezy wykonaé
rgcznie.

Przy niewielkim zakresie robot, pobocze mozna $cinac r¢cznie, stosujac do tego celu
oskardy 1 topaty. W odstepach od 5 do 10 m nalezy wykonaé¢ bruzdy, nadajac im ustalony
spadek poprzeczny przy pomocy odpowiedniego szablonu i libelli. Odcinki pobocza migdzy
bruzdami mozna $cinaé ,,na oko”. Krawedz pobocza i skarpy nalezy przyciaé do finii wedug
wyciagnigtego sznura.

Przy $cinaniu poboczy nalezy sprawdza¢ ich réwnos¢ oraz wykonaé ich zageszczenie
do wymaganego wskaznika, okres§lonego w pkcie 5.4. Przy zaggszczeniu grunt powinien miec
wilgotnos¢ optymalna.

Nadmiar gruntu uzyskanego ze $cinania poboczy nalezy odwiezé poza torowisko
drogowe badz wykorzystaé do pokrycia ubytkéw w skarpach lub poboczach (np. na
wigkszych spadkach). Jesli material uzyskany ze Scigcia poboczy moze zawieraé srodki
chemiczne do zwalczania §liskosci zimowej oraz zanieczyszczone pyly z jezdni, wowczas
powinien by¢ natychmiast umieszczony:

- na wysypisku publicznym lub sktadowisku wiasnym, urzadzonym zgodnie z warunkami
wydanymi przez wlasciwe wladze ochrony §rodowiska,

- w zaglebieniach terenu polozonych na nieuzytkach albo w innych miejscach, gdzie powoli
moze traci¢ swoje szkodliwe wlasciwosci w sposob nie zagrazajacy srodowisku.

Sposdb i miejsce wyworn materialu, uzyskanego ze Scinania poboczy, bedq
kaidorazowe okreslone i ustalone priez Zamawiajgcego i zaakceptowane przez Iniyniera.

5.7. Wykonanie rowkéw odplywowych w zawyiZonych poboczach

Rowki odptywowe (odwadniajace) w poprzek pobocza wykonuje sig, gdy:

- istnieje dorazna potrzeba usunigcia lokalnych zastoisk wodnych na jezdni lub zapobiezenia
sptywania wody wzdluz drogi, na pograniczu jezdni 1 zawyzonego pobocza,
- nie przewiduje si¢ w najblizszym czasie catkowitej scinki zawyzonego pobocza.

Rowki odplywowe wykonuje si¢ w miejscach pozwalajacych na szybki i skuteczny
sptyw wody z jezdni, prostopadle lub ukosnie do krawgdzi nawierzchni. Przekrdj poprzeczny
rowka powinien by¢ trojkatny lub trapezowy. Dno rowka powinno mie¢ pochylenie podtuzne,
co najmniej 1%. Rowki wykonuje si¢ recznie przy uzyciu oskardow i fopat.

5.8. Roboty wykonczeniowe

Po wykonaniu robdt okreslonych w punktach 5.4, 5.5 i 5.6 Wykonawca jest
zobowiazany do usunigcia gruntu ze skarp, jesli w trakcie robdt grunt zostal tam przesunigty
oraz do ustawienia, usunigtych na czas robot, pachotkéw lub innych elementow znajdujgcych
sig na poboczu przed rozpoczeciem robot.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakeséci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia
badan gruntéw proponowanych do uzycia na uzupehienia poboczy oraz opracowania skiadu
mieszanki optymalnej i uzyskanie akceptacji Inzyniera.

6.3, Czgstotliwos¢ i zakres badan i pomiaréw
W czasie robot Wykonawca jest zobowigzany do:
~ badania uziarnienia mieszanki optymalnej co najmniej raz dziennie,
- badania wilgotnosci gruntdéw i mieszanki optymalne} co najmniej raz dziennie,
- badania wskaznika zageszczenia gruntu co najmniej dwa razy na 1 km uzupelnianych
i Scinanych poboczy,
- pomiarow spadkdw poprzecznych co najmniej dwa razy na 100 m,
- pomiaréw réwnosci podluznej 1 poprzeczne] poboczy co 50 m lata 4-metrowa.
Dopuszcza sie nastepujace tolerancje:
- spadkow poprzecznych + 1%, przy czym spadek pobocza nie moze by¢ mnigjszy od 4%
i wigkszy od 7%,
- dla pomiardw réwnosci podluznej 1 poprzecznej - przeswit maksymalny pod latg nie moze
przekroczy¢ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robdét
Ogdlne zasady obmiaru robodt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa wykonanych robdt na poboczach jest m?> (metr kwadratowy)
wykonanych robét.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogoine™ pkt
8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i
wymaganiami Inzyniera, jesli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.60.00

»Wymagania ogdélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m” rob6t przy naprawie poboczy obejmuje:
a) przy lokalnych naprawach poboczy:
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oznakowanie robdt,

przygotowanie podtoza,

dowdz gruntu,

roztozenie gruntu w miejsce uszkodzenia,
zageszezenie gruntu i wyréwnanie powierzehni,
przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych,
roboty wykonczeniowe,

b) przy uzupetnianiu poboczy:

oznakowanie robot,

przygotowanie podioza,

dowdz gruntu,

rozscielente gruntu i jego wyprofilowanie zgodne z dokumentacja,
zageszczenie poboczy,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych,

roboty wykonczeniowe,

¢} przy $cinaniu poboczy:

oznakowanie robot,

przygotowanie podloza,

wykonanie scinki poboczy,

odwoéz nadmiaru gruntu,

zageszczenie poboczy,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych,
roboty wykonczeniowe.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodlowej speeytikacji techniczne) (SST) sq wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z remontowaniem i utrzymaniem rowow.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna  (SST)  stanowi  dokument  przetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach na terenie miasta Ostroleki.

1.3. Zakres robdt objetych OST
Ustalenia zawarte w niniejsze] specylikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z oczyszezaniem, poglebianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

14.1. Row - otwarty wykop o glebokosci co najmniej 30 cm. ktory zbiera i odprowadza wode.
1.4.2. Réw przydrozny - réw zbierajacy wodg z korony drogi.

1.4.3. Row odplywowy - row odprowadzajacy wodg poza pas drogowy.

1.4.4. Row stokowy - row zhierajacy wode splywajaca ze stoku.

1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgeymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST 1D-M-00.00.00 . Wymagania ogdlne™ pkt 1.4,

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 .. Wymagania ogdlne™ pkt 1.5,

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyczyce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne™ pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonywania robé6t remontowych i utrzymaniowych

Wykonawea przystepujac do wykonania robot powinien wykaza¢ sig¢ mozliwoscig Korzystania
z nastgpujacego sprzetu:

— koparek podsigbicrnych,

- spycharek lemieszowych,

—~ rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,

~ urzadzen kontrolno-pomiarowych,

— zageszezarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 4.




4.2. Transport materialéw

Przy  wykonywaniu rob6t okreslonych w niniejszej SST, mozna korzystac
z dowolnych srodkéw transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine™ pki 5.
5.2. Oczyszezenie rowu

Oczyszezenie rowu polega na wybraniu namulu naniesionego przez wodg, scigciu trawy t
krzakow w obrgbie rowu.

5.3. Pogl¢bianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nalezy uzyskaé¢ podanc ponizej wymiary geometryczne rowu

i skarp, zgodne z PN-§8-02204 [1}:

- dla rowu przydroznego w ksztalcie:

a) trapezowym - szerokos¢ dna co najmnic 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1.3, glgbokos¢
od 0,30 m do 1,20 m liczona jako réznica poziomdw dna 1 nizszej krawedz gorne] rowu,

b) trojkainym - dno wyokraglone lukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachylenie skarpy
wewnetrznej 1:3, nachylenie skarpy zewnetrznej od 1:3 do 1:10, gigbokosé od 0,30 m do 1,50
m liczona jako réznica poziomdw dna i nizsze) krawedzi gornej rowu;

¢) optywowym - dno wyokraglone tukiem kolowym o promieniu 2,0 m, krawedzie goérne
wyokraglone tukami kotowymi o promieniu 1.0 m do 2,0 m, nachylenie skarpy wewngtrzne]
1:3, a skarpy zewngtrznej od 1:3 do 1:10, glgbokosé od 0,30 m do 0.50 m liczona jako rdéznica
poziomdw dna i nizszej krawedzi gérnej rowu;

— dla rowu stokowego - ksztalt trapezowy, szerokosé dna co naimniej 0,40 m, nachylenie skarp
od 1:1,5 do 1:3, glebokos$¢ co najmniej 0,50 m. Réw ten powinien by¢ oddalony co ngjmnie]
o 3,0 m od krawgdzi skarpy drogowej przy gruntach suchych i zwartych 1 co naymniej 0 5.0 m
w pozostatych przypadkach.

- dla rowu odptywowego - ksztahl trapezowy. szerokosé dna co najmnie; 0.40 m, glgbokosé
minimum 0,50 m, przebieg prostoliniowy, na zalamaniach trasy luki kolowe o promicniu co
najmnigj 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek  podluzny rowu powinien  wynosi¢  0,2%;

w wyjatkowych sytuacjach na odcinkach nie przekraczajacych 200 m - 0,1%.

Najwiekszy spadek podtuzny rowu nie powinien przekraczaé:

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych - 2,0%,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%:
b)  przy umocnionych skarpach i dnie
- matg trawiasta - 2,0%,
- darning - 3,0%,
- faszyna - 4,0%,
- brukiem na sucho - 6,0%,
- elementami betonowymi - 10.0%,
- brukiem na podsypce cementowo-piaskowe] - 15.0%.




5.4. Roboty wykonczeniowe

Namul i nadmiar gruntu pochedzacego 7 remontowanych rowdw i skarp nalezy wywiez¢
poza obreb pasa drogowego i rozplantowad w miejscu zaakceptowanym przez Inspektora.

Sposéb  zniszczenia pozostalosci po usuniete] roslinnosci powinien by¢ zgodny
z ustaleniami SST lub wskazaniami Inspektora.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp

Czestotliwosc¢ oraz zakres pomiardw podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czgstotliwos¢ pomiarow
1 | Spadek podiuzny rowu 2 pomiary na kazde 1 km drogi

2 | Szerokos¢ 1 glgbokos¢ rowu 1 raz na 100 m

3 | Powierzchnia skarp | raz na 100 m

6.2.1. Spadki podiuzne rowu

Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z ustaleniami kazdorazowo lub dokumentacjy
tech., z tolerancjg = 0,5% spadku.

6.2.2. Szerokos$¢ i glebokosé rowu

Szerokoéé 1 glebokosé rowu powinna byé zgodna z z ustaleniami kazdorazowo lub
dokumentacjq projektowsg z tolerancja + 5 cm.

6.2.3. Powierzchnia skarp
Powierzchnie skarp nalezy  sprawdzaé¢ szablonem. Przeswit migdzy skarpa
a szablonem nie powinien przekracza¢ 3cm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 .. Wymagania ogolne™ pkt 7.
7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

QOgolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozvtywne
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9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoscl  podano
~Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania | m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— OCZYSZCZenie rowl,
- poglebianie 1 profilowanie rowu,
— Scigeie trawy 1 krzakow,
— odwiezienie urobku,
- roboty wykonczeniowe,
- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-8-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog

10.2. Inne materialy

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziecmne

w  OST DB-M-00.00.00
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