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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.04.01.01.
PROFILOWANIE Z ZAG ESZCZENIEM PODLO ZA
1. WSTEP

Roboty ugte w niniejszej SST zgodne s wspo6lnym stownikiem zaméwde (CPV).
KOD CPV 45233000-9Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowaraa arykonywania autostrad i drég.

1.1. Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji Techniczne
Przedmiotem niniejszej SSE wymagania dotycze wykonania i odbioru rob6t zaganych z profilowaniem

i zagzszczeniem podi@ zwihzanego z PRZEBUDOW ULICY BERLINGA W OSTROLECE.

1.2. Zakres stosowania SST
Zakres stosowania niniejszej SST jest zgodnyaargami zawartymi w SST D-00.00.00 "Wymagania ogbl
pkt. 1.2.

1.3. Zakres Robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST doty@asad prowadzenia robdt zwanych z wykonaniem podia
przeznaczonego do ukenia warstw konstrukcyjnych nawierzchni w ramadbdiapisanych w ppkt. 1.1. niniejszej
SST.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SSTH ggodne z zamieszczonymi w SST D-00.00.00 "Wymagagdlne"
pkt. 1.4.

1.5. Og6Ine wymagania dotycgce Robot
Ogdine wymagania dotysze wykonania Rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymegagolne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY
- nie wystpuja.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogoine" fkt.

Wykonawca przygpujacy do profilowania podiza powinien wykaz& sie mozliwoscia korzystania
Z nastpujacego spratu:

— roéwniarek lub spycharek uniwersalnych z fike ustawianym lemieszem; Inspektor nadzoruzeno
dopuci¢ wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamiaskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygf.

Stosowany sprg nie maze spowodowé niekorzystnego wptywu na wieiwosci gruntu podiaa.

4. TRANSPORT
Wymagania dotyere transportu zawartea sw SST D-02.01.01,,Wykonanie wykopéw w gruntach |-V
kategorii”.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0000QWymagania ogoélne” pkt. 5.

5.1. Warunki przystapienia do Robot

Wykonawca powinien przygti¢ do profilowania i zagszczenia podita bezpérednio przed rozpogziem
robdt zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wiciejsze przysipienie do profilowania i zagzczania
podiaza i wykonania tych robo6t z wyprzedzeniem ziivee jest wyhcznie za zgodl Inspektora nadzoru, w
korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zagszczonym podtau nie mae odbywa sk ruch budowlany, niezwrany bezpgrednio
z wykonaniem pierwszej warstwy konstrukcji nawiézc
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5.2. Profilowanie podiga

Przygotowane w ramach robét ziemnych pgellgpowinno spetnia wymagania podane w Dokumentaciji
Projektowej (spadki, pochyleniagdne wysokséciowe).

Podczas sprawdzania stanu padimaturalnego natg rowniez oceni@ rodzaj zalegapego gruntu w celu
uscislenia, w stosunku do Dokumentacji Projektowej ladadji granic wysipowania rédnych grup nénosci
podiaza G.

Przed przyapieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysachéota lub
gruntu, ktory ulegt nadmiernemu zawilgoceniu.

Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmnigjrd wyzsze nk projektowane rgine
podiaza.

Jezeli rzedne podieéa przed profilowaniem nie wymagaglowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu to
przed przysipieniem do profilowania oczyszczonego padigego powierzchrinalery dogsci¢ 3-4 przejciami
$redniego walca stalowego, gtadkiego lub w inny épasaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

5.3. Zag:szczenie podida

Podize pod konstrukej drogove zagscic do optymalnego w danych warunkach gruntowych séopn
Zzag:szczenia wg. oceny Inspektora nadzoru.
5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiaze pod podbudogkonstrukcji drogowych chroéiprzed zniszczeniem.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jad@ rob6t podano w SST D-00.00.00"Wymagania ogopie:’ 6.

6.1.1.Szeroké¢ profilowanego podiza
Szeroké¢ profilowanego podiza nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm i - 5¢em.

6.1.2.R6wWnG¢
Nierowndci podiizne i poprzeczne nalg mierzy tata zgodnie z BN-68/8931-04. Nier6wsw nie mog
przekracz& 20 mm.

6.1.3.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne profilowanego pa@dtogpowinny by zgodne z DokumentacjProjektovy z tolerancj +
0,5%.

6.1.4.Rzedne wysokéciowe
Ra&znice pomédzy rzdnymi wyprofilowanego podi@ a rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraé¢za
cmi-2cm.

6.1.5.Wilgotnosé
Wilgotnas¢ w czasie zagszczania naley badd wg PN-77/B-06714/17. Wilgotdé gruntu podiga powinna
by¢ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod 0% do -2%.

6.2.Zasady pogpowania z wadliwie wykonanym podiem

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuvieksze odchylenia cech geometrycznych dkirgch w pkt. 6.2.
powinny by naprawione przez spulchnienie dochgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchmieykananej warstwy jest niedopuszczalne.
7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST DEO0 "Wymagania ogélne" pkt. 7.

Jednostkobmiarow jest 1 M powierzchni wyprofilowanego i zagzczonego podia.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Robét podano w SST D-00000@/magania ogolne” pkt. 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z DokumentaBjrojektova i SST jezeli wszystkie badania i pomiary

wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. WARUNKI PLATNO SCI
Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatriei podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogéline"” gkt.
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Cena jednostkowa wykonania f podiaza obejmuie:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
zaladunek nadmiaru odspojonego gruntdroaki transportowe i odwiezienie na odkfad,
profilowanie dna koryta lub podia,
zagszczenie,
utrzymanie koryta lub podia,
przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badanie probektg.

2. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu.

3. PN-77/B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badaniaaozanie wilgotnei.

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar nier@sineawierzchni planografem i tat



