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OPIS TECHNICZNY

Przebudowa skrzyzowania ulic Traugutta — Witosa w Ostrolece
1 STAN ISTNIEJACY
Ulica Traugutta

- znajduje si¢ w ciagu drogi krajowej nr 61 z pierwszenstwem przejazdu.
- liczba paséw ruchu 3 w tym wydzielone lewoskrety

- ciag pieszo — TOWETOWY jednostronny

Ulica Witosa

- znajduje sig¢ W ciagu drogi wojewodzkiej nr 629

- wlot do ul. Traugutta podporzadkowany, wydzielony prawoskret
. liczba paséw ruchu 1x4

- ciag pieszo — FOWEIroOwy jednostronny

Ulica Podchorazych
. liczba paséw ruchu 1x2

- wlot podporzadkowany

Skrzyzowanie Traugutta — Witosa wyposazone W sygnalizacje $wietlna staloczasowa.
Natezenie ruchu — pomiar 2003r.
Ul Traugutta

- wlot od Wojciechowic — max.815 E/h w tym lewoskrety 369 E/h
- wlotod ul. 22 Lipca — max 587 E/h w tym prawoskret 147 E/h
Ul. Witosa

. wlot od ul. Hallera — max 511 E/h w tym prawoskret 312 E/h

2 ROZWIAZANIA PROJEKTOWE

Projekt niniejszy uwzglednia:

- poszerzenie wlotu ul. Traugutta do trzech pasow ruchu w tym wlot od Wojciechowic
wydzielone dwa pasy ruchu dla lewoskretow, wlot od ul. 22 Lipea wydzielony 1 pas
ruchu dla lewoskretu

- budowe azyli dla pieszych w ul. Traugutta i Witosa




budowe sygnalizacji akomodacyjnej typu .0 Id red” na skrzyzowaniu ulic Traugutta =

Witosa

osygngliZOWaﬁie p'lzéjazdu dla rowerzystow przez wlot ul. Witosa
wydzielenie w ul. Traugutta dwoch paséw ruchu dla kierunku centrum -
Wojciechowice na odcinku od ul. 22 Lipea do skrzyzowania z ul. Olimpijska
zastdsdwaﬁie punktowych elementow odblaskowych W ul. Traugutta

3. WYKAZZNAKOW PIONOWYCH
E Symbol znaku Znaki Znaki do \ Znaki do
projektowane przestawienia demontazu

A-7 [ 1 1 | 1

po A-20 | - - | 1

[ A- 1 1 \ 2

[ A-30 1 - | -

B B-9 2 1 | 3 j\

[ B-36 4 .

[ C-2 \ 1 l - E

L c-9 l 6 l - -

[ C-13 5 \ - | .

P C-13-16 3 1 2 1 -
D-1 1 | 1 | :

[ D-6 3 1 1

[ D-6b 3 - ;

[ F-10 3 1 2

[ T-1 1 - .

| T-18 ] ] - -

E U7 6 | : -
Suma I 41 ] 7 | 7 |

PROGRAMY SYGNALIZACYJNE



OSTROLEKA A

Traugutta — Witosa :
Opis techniczny sygnalizacji $wietlnej =

Na omawianym skrzyZowanit przeprojektowano sygnalizacj¢ $wietina na sygnalizacj¢ W peni
akomodacyjna. Przewidziano, z& sygnalizacja bedzie pracowac jako sterujaca przez calg dobe.

W trybie pracy awaryjnej sygnalizacja bedzie realizowaC program O cyklu 80 s, ktory
zaprojektowano za pomoca programu komputerowego SAGA 2, na podstawie pomiar6w natezenia
ruchu. Wyniki pomiarow zamieszczono na rysunku.

Jednak podstawowym trybem pracy sygnalizacji bedzie praca W petni akomodacyjna.

Przewidziano mozliwos¢ wystapienia siedmiu faz ruchu w tym fazy 0, w ktérej zamknigty jest
ruch dla wszystkich strumieni. :

Na skrzyzowaniu nalezy zgodnie z planem sytuacyjnym rozmiescié sygnalizatory oraz nastepujace
detektory ruchu:

— kotowe:
— przejazdu nr K1, K2.K5,K6,K7,K8, K121 K14,
_ obecnosei nr K3, K4, K9, K10,K11,K13iKI15;
— piesze i rowerowe nr P1, P2, P3, P4, P5, P6, P7, P8, P9, P10, P11, P12iP13.

Detektory kotowe przejazdu K1, K2, K5 i K6 rejestruja — poprzez wystapienie luki cZasowe]
mniejszej od 3 s — zapotrzebowanie na wystapienie fazy 1 lub 2 (z tym, ze detektory K1iK5-tylkow
fazach innych, niz faza 0), natomiast poprzez jednoczesne wystapienie luk czasowych wigkszych lub
rownych 3 s — speinienie warunku zakoficzenia fazy 1 lub 2.

Detektory kotowe obecnosci K3, K4 i K9 rejestruja — poprzez ich zajgtos¢ — zapotrzebowanie na
wystapienie wzglednie kontynuacje fazy 1 lub 2.

Detektory kolowe przejazdu K7 i K8 rejestruja — poprzez wystapienie luki czasowej mniejszej od
3 s — zapotrzebowanic na wystapienie fazy 5 lub 6, natomiast poprzez jednoczesne wystapienie luk
czasowych wigkszych lub rownych 3 s - spetnienie warunku zakoficzenia fazy 5 lub 6.

Detektory kotowe obecnodei K10 i K11 rejestruja — poprzez ich zajetos¢ — zapotrzebowanie na
wystapienie wzglednie kontynuacjg fazy 5 lub 6.

Detektory kotowe przejazdu K12 i K14 rejestruja — poprzez wystapienie luki czasowej mniejsze]
od 3 s — zapotrzebowanie na wystapienie fazy 3 lub 4, natomiast poprzez jednoczesne wystapienie luk
czasowych wigkszych lub réwnych 3 s — spelnienie warunku zakonczenia fazy 3 lub 4.

Detektory kotowe obecnosci K13 i K15 rejestruja — poprzez ich zajgtos¢ — zapotrzebowanie na
wystapienie wzglednie kontynuacje fazy 3 lub 4.

Detektory piesze i rowerowe P1, P2, P3, P4, PS5, p6, P7, P8 i P9 rejestruja zapotrzebowanie na
wystapienie fazy 2, przy czym detektory P1, P2, P6 i P7 rejestruja zapotrzebowanie na faze
wydhtuzona, umozliwiajaca przejscie przez obie jezdnie ul. Witosa. Ponadto detektory P8 i P9 rejestruja
zapotrzebowanie na wystapienie fazy 6.

Detektory piesze P10, P11,P12iP13 rejestruja zapotrzebowanie na wystapienie fazy 4, przy ¢zym
detektory P10i P13 rejestruja zapotrzebowanie na fazg wydiuzona, umozliwiajaca przejscie przez obie
jezdnie ul. Traugutta.

Podstawowym stanem sygnalizacji jest faza 0, ktora rozpoczyna — po sygnatach wstgpnych — prace
sterujaca sygnalizacji oraz do ktérej sygnalizacja kazdorazowo powraca W przypadku wystepujacego
na wszystkich detektorach braku zapotrzebowania na sygnat zielony.

Przejscie z fazy 1 do 2, z fazy 3 do 4 oraz z fazy 5 do 6 moze nastapi¢ tylko przed uptywem czasu
minimalnego faz odpowiednio 1, 3 oraz 5, chyba Ze brak jest zapotrzebowania na fazy odpowiednio 3,
4,516;1,2,516 oraz 1,2, 314 (wtedy odpowiednia zmiana moze nastapi¢ w dowolnym okresie
danej fazy).



OSTROLEKA

Traugutta — Witosa.
Opis techniczny sygnalizacji Swietlnej (c.d.)

Dokumentacja zawiera:

_ rozmieszczenie sygnalizatoréw i detektorow;

_ program awaryjny; A

_ schemat faz ruchu wraz z mozliwymi przejéciami pomiedzy nimi;

— przejécia migdzyfazowe;

_ oznaczenia warunkow logicznych, ktore opisuja stan detektoréw ruchu;
_ oznaczenia warunkOw czasowych zakonczenia poszczeg6lnych faz sygnalowych;
_ tablice minimalnych czasbéw miedzyzielonych;

_ algorytm sterowania;

— wyniki pomiar6w natezenia ruchu;

_ wskazniki efektywnosci sterowania dla programu awaryjnego.

OSTROLEKA
Traugutta — Witosa

Oznaczenia na rysunkach

PFmn - przejscie fazowe pomiedzy m-ta i n-ta faza
tn _ zmienna czasowa okreslajaca stan zaawansowania n-tej fazy
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OSTROLEKA
Traugutta — Witosa

Warunki logiczne

LA — wystepujace jednoczesnie luki czasowe na detektorach K1>=3 s, K2>=3s,K5>=3siK6>=3s
LB - wystgpujapejednoczeénie uki czasowe na detektorach K5>=3 s 1 K6>=3s

LC — wystgpujace jednocze$nie luki czasowe na detektorach K7>=3 s i K8>=3 s

LD — wystepujace jednoczesnie luki czasowe na detektorach K2>=3 s 1 K6>=3s

LE — wystepujace jednoczesnie luki czasowe na detektorach K1>=3 s i K2>=3s

LF — zajetos¢ co najmniej jednego Z detektorow K3, K4, K9

LG — zajetos¢ co najmniej jednego Z detektorow K3, K4

LH — zajetosé co najmniej jednego z detektorow K10, K11

LI —wzbudzenie co najmniej jednego z detektorow P1, P2, P3, P4, Ps, P6, P7, P8, P9
LJ — wzbudzenie co najmniej jednego Z detektorow P1, P2, P3, P4, P5, P6, P7

LK — wzbudzenie co najmniej jednego Z detektorow P1, P2, P6, P7

LL — wzbudzenie co najmniej jednego z detektorow P8, P9

LM — wystgpujace jednoczeénie luki czasowe na detektorach K12>=3 s 1 K14>=3s
LN — zajeto$c¢ detektora K9

LP - zajetosé co najmnie] jednego z detektoréw K13, K15

LU — wzbudzenie co najmniej jednego Z detektorow P10, P11, P12, P13

LV — wzbudzenie co najmniej jednego Z detektorow P10, P13

Uwagi

1. Czas wy$wietlania sygnatow wstepnych (pomiedzy praca ostrzegawcza a sterujaca):
a) sygnaty z0ite w grupach kotowych i sygnaty-czerwone W grupach pieszych i
rowerowych ' 4 <=8
__b) sygnaly czerwone W grupach kotowych i pieszych TN
7. Kasowanie pamigci detektorow pieszych i rowerowych nastgpuje W punkcie przelacc;zenia
sygnatu zielonego na sygnat zielony migajacy w odpowiednie] grupie pieszej lub TOWETOwej. '



OSTROLEKA
Traugutta — Witosa

Warunki czasowe
[Ezn. \ ; ' Opis ‘ Cz;\
TA \Mi_nimalny czas fazy 1 przed przejéciem do fazy 0,3, 4, 5 lub 6 ] 5s

TB |Maksymalny czas fazy 1
m Minimalny czasfazy 2 przy braku zapotrzebowania na przejscie przez obie jezdnie
TE Mlmmalny czas fazy 2 przy wystepowaniu zapotrzebowania na przejicie przez obie| 105
jezdnie

¥ ’ Maksymalny czas fazy 2 36s
TG \Minimalny czas fazy 3 przed przejsciem do fazy 0,1,2,5 lub 6
TH )Maksymalny czas fazy 3
Minimalny czas fazy 4 przy braku zapotrzebowania na przejécie przez obie jezdnie
Minimalny czas fazy 4 przy wystepowaniu zapotrzebowania na przejscie przez obie
jezdnie

TK |Maksymalny czas fazy 4
TL |Minimalny czas fazy 5 przed przejsciem do fazy 0,1,2,3 lub 4
Maksymalny czas fazy 5
~Mhﬁmairw czas fazy 6

TO |Maksymalny czas fazy 6

OSTROLEKA
Traugutta — Witosa

Tablica minimalnych czasow miedzyzielonych

(bez sygnatu zielonego migajacego W grupach pieszych i rowerowych)

Fr
gr.
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Traugutta = WItosd

ALGORYTM STEROWANIA — arkusz 6




B | CAGA2

OSTROLEKA
Traugutta — Witosa

T NATEZENIE RUCHU CE/h]
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I | GAGA2
. KRZYSZTUE ROSIEK
Nr wezia Nr skrzyzowanla Nazwa skrzyzowania

1 ' OSTROLEKA
Traugutta - Witosa

Funkcja celu (FC = 102%Zv + 4*Dv + Dp) 3186419

Liczba zatrzyman pojazddw (Zv) 13624 1/24 h

Straty czasu pojazdow (Dv) 449192 s/24 h

Straty czasu pieszych (Dp) 0 s/24 h
Jednostkowe straty paliwa wynikajace Z zatrzyman 20000 m1/(1000 zatrz.*E)
Jednostkowe straty paliwa wynikajace ze strat czasu 400 m1/(1000 S*E)
Straty paliwa ' 452 1/24 h
Jednostkowe koszty zatrzymafn pojazdow 65.28 z1/(1000 zatrz.*E)
Jednostkowe koszty strat czasu pojazdow 2.56 z1/(1000 S*b)
Jednostkowe koszty strat czasu pieszych 0.64 z1/(1000 s*0)
Koszty strat w ruchu . 2039 zt/24 h

_Nr planu  Cykl [s] Godziny pracy
1 80 CALA DOBA



Go- Nr Rodzaj Numer Nr Nate- Przepus- Sto- Przec.

dzina stru- stru- wezta gru- senie  towosC piefi  straty
mienia mienia kohc. pY ruchu nas. Czasu

7-8 1 kotowy 1 1 334 E/h 623 E/N 0.536 24 s/E

2 kot.-podp. 1 1 11 E/h 401 E/h 0.027 17 s/E

3 kotowy 1 7 238 E/h 994 E/Nh 0.239 8 s/E

4 kotowy & 3 223 E/h 547 E/h 0.408 32 s/E

5 kotowy 1 7 997 Efp- 323 E/h 0.703 39 s/E

6 kotowy i1 8 62 E/h 377 E/h 0.164 23 s/E

13-14 1 kotowy 1 1 439 E/h 623 E/N 0.705 29 s/E
2 kot.-podp. 1 1 13 E/n 222 E/n 0.059 18 s/E

3 kotowy 1 5 446 E/h 1000 E/h 0.446 10 s/t

4 kotowy 1 3 369 E/h 547 E/h 0.675 38 s/E

5 kot owy 1 7 199 E/h 329 E/N 0.605 33 s/E

6 kot owy 1 8 34 E/h 378EM 0.090 22 s/t

14-15 1 ko¥owy 1 1 403 E/h 623 E/n 0.647 27 s/E
2 kot.-podp. 1 1 13 E/h 175 E/h 0.074 18 s/E

3 kotowy ! 5 542 E/h 996 E/h 0.544 12 s/E

4 ko¥ owy 1 3 367 E/h 547 E/N 0.671 37 s/E

5 kotowy 1 7 207 E/h 326 E/Nh 0.635 35 S/E

6 kotowy i 8 34 E/h 378 E/h 0.090 22 s/E

15-16 1 kot owy 1 1 364 E/h 623 E/h 0.584 25 s/E
2 kot.-podp. 1 1 13 E/h 196 E/h 0.066 18 s/E

3 kot owy 1 5 492 E/h 995 E/h 0.494 11 s/t

4 kot owy 1 3 315 E/h 547 E/h 0.576 35 s/E

5 kotowy 1 7 217 E/h 324 E/h 0.670 37 s/E

6 kot owy 1 8 34 E/h 378 E/N 0.090 22 s/E

16-17 g koTowy 1 1 361 E/h 623 E/N 0.579 25 s/E
2 kot.-podp. 1 1 13 E/h 292 E/h 0.045 17 s/E

3 kotowy i) > 346 E/h 998 E/Nh 0.347 9 s/E

4 kotowy 1 3 266 E/h 547 E/N 0.486 33 s/E

5 kot owy 1 7 218 E/h 325 E/N 0.671 37 s/E

6 kotowy 1 8 34 E/h 378 E/M 0.090 22 s/E

CALA2
Przec.

liczba
zatrzymaf

0.758 1/E
0.592 1/E
0.427 1/E
0.825 1/E
0.954 1/E
0.694 1/E

0.853 1/E
0.603 1/E
0.508 1/E
0.918 1/E
0.876 1/E
0.674 1/E

.815 1/E
.610 1/E
.559 1/E
916 1/E
.897 1/E
674 1/E

781 1/E
.606 1/E
532 1/E
.876 1/E
.924 1/t
674 1/E

0.778 1/E
0.597 1/E
0.465 1/E
0.846 1/E
0.925 1/E
0.674 1/E

0
0
0
0
0
0
0
0
0
0
0
0



